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، ما۳ا ک ا گا ن رز ا ک د ن ا و ع یار ا س -

ه چ
وم ر ر ه نق ظور م ه ه مطال های طق م ر ه دج ج و س ر مد ز ا س ا اك ر

ما ک ا قس ر ونه ن � ی ید. ح ز ونه ن طقو م ر د ش دد اح م ه ا
، ای ن ر شد ی ت ار ر۱۱۶ر م ر ی ، و فول ئوم ه نق ه ک ا ن ای ن د. ی ی ت ح اک

نق ا زمر س ج ، ف ئوم طو� س ز پ د. ميک ک پ ی ف ه که س اك وم ر ر
ر ز س ا شدندشا ه ا ش مؤث ک ا م پار او ا ا ا اک ه ک ا ن ای ن .

د، آرج ک د، ال وس اپ ر ا ) د ف ر فولو ئوم ف توپو خصا م تأث ت هشد که د ای اک
أث ت ت خ س ه ه ک د ای اک ک پ ا ا ا ای اک د) ک پ د ک

رند. ر د) وک اپ د وک اپ ر ا ) فولو ئوم ف توپو خصا م

، ه دج ج و س ر ، ا وم ر ر ه نق : د ک اا ر ا

ق
ا ر ی که د، ا نقطه آنال د ا م سا ، ا ا یژ ه نق ه ت و م ر اند س ا ر

ل ه ) د ن ه ی پ ار ا ر ی ا ت ه ن د. ن ر ا ا ن زم ا ص زمان فه ه مق
ا ر ا، ی د م ی ل ه د. اش ا ا م دررف جد دید ت د ن تو م چ کار)، ن ا ه ی

، ار و اپ ) د رس ا ح ر ا ر ه نق س ا ت ت ی کوس؛20۱0جایگ
، ).20۱۱ار

رس ا ن زم ا ر ر ی و آب تغ ان ن ا ال ف مد ن و ث که د م جاز ما ه ک ساز مد
ک ت ا ر ز ا س رشد ه ر ه توس د. م ما ه ا ن زم – ا ر مور ر ر ، آ ع . ک

ا وم ر ر ه نق � ط ه ، ا ا ا م ر ا، ن زم ا یژ ز ا و و)DSM(۱۶۸پ ش م د نام
، ار ان نق200۶(م سامان). ، ا وم ر مر ا ی ر آ ، ا ان م عا ر های ک د

، ار (ک د ک ک رز ا ک ط م م ائ م ه د رس ساز تص ر ر کار ند تو ).200۹م
ر و موج ا د چ پ ساز سا ظور م ه مخ ا مد ز ا س ، ا وم ر ر ه نق ر ساس ا ه ج ز ی

و موج د چ پ ر ز د ش ا س ش ا ا، ن زم – ا ا مد ، سا ی اشد. م ا سامانه
لد، نو ) د م ا ن ر آ ک پ لگو ا ام ت ا د آی ف که د اش م ا ن زم ).2005ا

د ح ه ن ا د۳۶م مان ا م ی ر و موج ا ریخ زم د. م پوش ر زم ط س ز ٪
ا د آی ف توس ا ریخ زم د. ن م ر رز ا ک ن ش تاث ت ق م ور ه که یا پ ا ا ه، ف مخ
ر ه ا م ا د آی ف ت ه، ا م ض ر ا ش ، یگ ار ع ه ند. شد ت شوند م ا ا یژ ه م که ا
ریخ زم ام ت ک س م ا ی ا ی تق ط م ا غ م که رند ا ی ، مور ی ر د. ه ا م ا یژ

د. اش ه ش ر ا آ ا یژ
ر م ا ا س ک ور ح ا ح ، مد ا ی ا که س ج و س ر ، ر ه نق ا ت ز ی
ه ال مط ، ی ا د. م ا رت د ک پ ا غ م ه ر ا ک ی ور ح ا ح ، مد ی د. ک م پ

ور ح ا ح پ ر ه دج ج و س ر ر کار ه د ا توحاض رزیا ك ا ر ا
ید. ح ، ما ک ا س طقه م ر ر ی تخ

واد
طقه ایم ف جغ ا ع ما ک ا س ش ر ی وبش ج ا52رجه2۸ر ت ه ه2۹ق ه۹رج ق

ای ف جغ ا و ال تا۴رجه5۸ش (ش2۸رجه5۸قه س ه ف ر ش اح۱قه م ه، طق م ی .(

۱۶۸. Digital soil mapping
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ی۱00000حد د. اش مي و ک ه ت ، ا ا ا، ی پ ه، ف مخ شام طقه م ی ا ا ن زم ميپوشاند. ر ار
ی رز ا ک صو م ک زی سط . س شد ه حا ش وب ج تا ب ا ش ز ان ف آت آ ا کو توس طقه م

ا س ،70تا۶5ش ا ک م ما، شام ، ک زی سط ت ت ه ا س ش ی ا صو م ی ت م که اشد م ار ر
طقه م ی انه سال ارند انگ م د. اش م و آ۶۴زی ر ح رجه وس م ، م انگ22م م و س رجه

ک خ ت ت ا خ ت انه ،Aسال آ ا۳000ر ع ) ا ی آم د قه س ا س ه طق م ی . س م م
، ا ر ه .20۱0نق س م ت ای رت ح ی ر ریدی و ر ی ر ر (

ت.1 یو دطقطقغراف ندطو ،ر نب نا ر
ج د م ر . ه ج د ج د م ای ت ج مد : س ج ا ور ه ج مد

د م ر که ال رح ه. خص م ف ور ح د ع ا ی ور ح م ،( ی ) ور ح عد یا ور ح ش یه ه غ م ، تای
ر ه، ال مط ی ر ه. طق م ی ر ا ا ک م س قه یا ک د ر ه غ م ، ه ج د ج
غ م ، ی ا . س قه غ م ی که اشد م د غ م و ع ه ا ر ه ج د ج مد ج
ط س ی اید ور ی ر ، ن پذی ا م تای ور ه آ ح س سط ی ز ر ( ا ر ) ه

ای ن زی ش ه ج م ه ق ا ه ج د ج د م ی . و خابش ن ج م قه و هع ه غ م
: شو م
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،jکه ثا وjی س ر ی ض ز ر ,j=۱,2ی …J-۱، xi. س تو ا غ م ز ر
ا دند. ش تق ارس ع آموزش ا ه ف ا تص ور ه ا ، ا س ور م مد رس

، ،۸0آموزش ارس ع ا د د20ر ش ز آموزش ا ا مد شدند. شام ر ا، ک د ر
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ه مقای ا ارس ع ید. ا ن ارس ع ا پ ورس د ش پ شد د ا م ا
ه نق و ید. ا س ا ار م ه اس م طا یه آر ی . ارMP(۱۶۹ف ک ،(۱70)UAا ا ،(

د دک کاپاPR(۱7۱تول شا د.۱72) د ک پ ا مد ا ار م ه ج ز

بحث ی
پ۱جد ر ا س مور ک ا غ هم دج ج و س ر د م توس ا ر ا

ف ئوم سط شد مد ر که م پار ل ک ا غ م ر . س شد ا ن ه مطال مور طقه م ر شد ز
ر پ ر ر ز س ا زم س ا م پار ف ئوم سطو� ز د . د.و ش ک ش ا ا

ر1 غ د. دهو شبدا هپ کبر دهبخ ونازا اچسر ل
رهای د متغ ستفاد مو ل  د م ستفاد مو

GS, MrVBF, PVI, El, NDVI,WI ون ک گرس ت ی �  � چ

) ا ت رجه ا ر ر و (MRVBFشا شا (WI) ا رت (ELر ه ک ند و زم س ا م پار ه ج ز (
از اک م ا ور فاک ز ی ف توپو ا صو که د ک م د تأی مط ی ند. ک ک ش ا ا ر پ
ا ن ر ک ح ا ح ر و م ا و رس ا ی ج ژ ی ه وب رس آب ا ق ن د آی ف ا م پار ی اشد. م ه مطال مور طقه م ر

) ر ز س ا ا چ د. زNDVIPVIم ا س ا ا ا ر پ ر ذ ث ا غ م ء ج (
) ول ل ت و ند. و ه مطال مور طقه م ر ه دج ج و س ر (200۹مد ار ج ،(20۱2(

) ا یژ20۱5ی ا ک پ ر ر ف و توپ ا صو ر م أث ت ر) ز ا س ا ا ا
ند. ا ن ر ه دج ج و س ر

ش ،2ر د ش پ ه نق ر . س د ش ئه ر ه مطال مور طقه م ر ه دج و س ر مد ج ه نق
ش ر . ر جو ،2ر پ رز ه توجه ا ا ر ا ور ح ا ح ،۱۸. س شد ا ن

. س ا ر ی د ا ن ر مقد
جد .2ر س شد ئه ر ارس ع ا ر ا ر ا ه دج ج و س ر مد رزیا

ز ت ا ارس ع ا ر ا ر ا ه ه نق و شد ز مد پ۸/0ر ز حاک که و
ر مقد ا ه رمقای که س ه مطال مور طقه م ر مد ی .7/0وب س د ر مقد ، ا س ر ه نق که

۱۶۹. Map purity
۱70. Users' accuracy
۱7۱. Producers' reliability
۱72. Kappa index
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ا2 ل چ س ون ر از ده ا ب ط د و طق د ک خ ب ه ر ق .

ج2 اع داده د ک خ برا ا ل چ س ون ر ب زی ا .
ه گر  ای خا بز های ا ل دق اب مع م

MP Kappa index UA PR
Haplosalids 85/0 75/0 ۱ ۱
Haplogypsids ۸۶/0 ۸۶/0
Haplocalcids 75/0 50/0
Haplocambids 75/0 75/0
Calcigypsids ۱ ۳۳/0
Calciargids ۱ ۱
Petrocalcids ۱ ۱
Torriorthents ۹۱/0 ۹۱/0

جد ر شد ئه ر ای ک2ن ی ت ای پ . ن ا ی ا ر ا ه پ که د م ا ن
ر ای ن ی د. ش د ا م د وک اپ ر ه مطال مور طقه م ر ه دج ج و س ر مد پ

) ار ج توس آمد س ه ای ن ا ه20۱2تطا ک دید وبش رس سای ف ل ه ا م ر د. اش م (
ن اتو ن ض مور ر ا ه ل د. ن ئه ر ر زیا د درت ا مد ح ر شو ار ا ای ت د، م ر

(مدل ا ونه ن ک د ت که ن طق م خ2۴آموزش۹2ا ت ، س ه طق م ( ارس ع
م م ار ا ا ک د قه ر پ طه عر خد. ت ا ار م ، ی

.اک س م ور ه ا آ اسای ش اشد، ه ا ناش ا
د ک د، آرج ک د، ال وس اپ ر پ ی ، د م ر ا ر ا ر

جد ر د ک د تول ا ا کار ا ی مقا آمد، س ه د ک و2پ د. م ا ن ر ه م ی
) ول .200۹زل س ط م ، شد ه ا ش کام ا ا ن زم ا ا ر ا ا ح ا ح نو که ند ا ن (
پ ای ،ن زم س ز حا ا م پار که زمان که د م ا ن ه مطال مور طقه م ر شد ز مد ز حا

ق پ ای ن د، ک ک ش پ ر ا ه فولو ئوم ا د آی ف ر ز د.س آم د و دس
م نظ په توزی که جای وسد ی ا د یک س ا مدل اشد، ه ش ک پذی تغ پاشد ه ط ر

م خ ت ر ه غ م د هک نق ه ک ا ن ق ت ی ز حا ای ن چ د. ک م ر ا رت د د
ش ر م ر ی فولو نقئوم پا چ . س ا م ر ا وم ر در ابک خ ن ا
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زم ر ا ت ی ش ه توجه ا تشد ه اکا ا ور فاک ه که زمان د م ک اازا م ور ط
مدل ر پر ی شوند، ا س ماز .حا و
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Abstract
We evaluated the suitability and performance of multinomial logistic regression as a potential technique for soil

mapping using in Bam region of Iran. A stratified sampling scheme was designed based on geomorphic mapping an
area of ۱0,000 ha. Among the predictors, the geomorphology map was identified as an important tool for digital
soil mapping approaches as it helped to increase the accuracy. After the geomorphic surface, terrain attributes and
remote sensing indices were the most important predictors. The results showed that soils with better prediction
were those much influenced by topographical and geomorphological characteristics and soils with very poor
accuracy of prediction were only slightly influenced by topographical and geomorphological characteristics.
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