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ایران ر د خ ر چ ز

و ی ار،۱جو ش ی فات،۱پ 2شا

۱، ز ر گا ن ، ا دس م و ع یار ا س رشد اس کارش و ن رز2- ا ک قا ق ت ک م پژ -م
. ا مان ک ا م

ه چ
هSoLIMمد مقای حاض پژ د . س -م ا طه ر م ا وم ر ر ه نق نوی ا ی ر ز

مد ج ا ه ورSoLIMنق م د اع نگ ور)RB(۱5۱ا ونهم ه)SB(۱52ن ا مان ک د ر ا م ش ز خ ر
حد اح ا2۳00م رت وم ر مد ز جه خ م یژ ش . و ر)DEM(ار ما مو ه نق ج۱۶، ز)RSG(م

ای2۶ ن رزیا ا س ر ، هSoLIMاک نق ، از س نافاز ک ت ز پ ه طق م ر ا ا ک پ شد ه ف کار ه
عا ا ا، ه نق رزیا ای ن ور27ید. م د اع ر ت ت ه کاپا ایه ن ه نق وم ع ار م اک

ور7/۶۶5/۶۱ م ونه ن ر د ،۶/2۹۸/2۱ر اس کارش عا ا . و د هRBر وس پ ا ن ه نق
ه نق . ک د اسSBتول م ( ا ) ر ا تو م ، عا و ن ی ش ر . ش ند خ رضای ش ه ل SBلگو

. و ن یار ت پ ر ر

مد ، ا رت وم ر مد : د ک اSoLIMا وم ر ر ه نق ، فاز ط م ،

ق
د م ، س د ش ئه ر ا اسای ش س ا ر ر موجو ا ی د م ه ظور م ه که ای مد ی ت م ز ی

-زم ا اج اشدSoLIMیا۱5۳س Wilson(م and Gallant, ز2000 آمد دس ن ایه پ فاز ا س مد ی سا .(
ا ن حا ط که س ا کارش نظ ز۱5۴ا حا ا ا یژ ر آ یا ا ه نق ت ا . شو م د نام

SoLIM) ا مطال ر سو م ا ر ه Zhuن et al., 200۱; یگ۱۹۹7 ه مطال ر . س شد ر ،()Zhu et al., ۱۹۹۶،(
ه فSoLIMمقای ضخام ر آ ر س اAر ت ت د5۸/۱5۳۹/۱۴ه ش ز د ن ر د مق مقا ر م سان
ت۴۹/۱5 پ ز ا ن ، م -SoLIMسان ا ر ز اس م ن عا که ق ا م ر ک ور ه . ش

د. م ر ار ر ر زم ا ا یژ ز ول ا ا ر آ مد ی اشد، موجو زم
) س ر و س ی مد و که د ک م ع اج س د آی ف ی ا م مد Shiی et al., ور200۴ ه سا ور ه (

: شو م ی ت زی

، آ ر دکه ط م ا غ م ا ا ، ت ت ه ،- ا د (م -م ا طه ر د ا ن ،
) اشد م ( Zhuزم and Band, ر۱۹۹۴ فاز ا س .(SoLIMنگ . س ج ا ور ونهم ن ور م اعد نگ ا

کار ، ی ا . و ن پ ا ا ت م ط م ی ش ز تو م ر آ ا یژ یا ا نو که رند و س ید ی
س ساس ا از ن ز د، م ا ن ر ا ا ای ت ط م م عو ث ز ند گونگ که ک ا غ Zhu(م et al.,

تو)۱۹۹7 ر م ا طه ر و ه که ( ن (پایگا عد و ز وعه م ی ت ه ور م اعد نگ ، یگ سو ز .
د. اش م ( ن د م ا ونه (ن ن د م ت د ا م ا نق ا ت ور ونهم ن نگ ر ا س م که حال ر ، س ه د ک
ط م ی ش ا ا م ساس طه ر ی ا ن ن د م ونه ن که س ی ور ونهم ن نگ ر ا ید
نخ نگا ر ی . ن ه مقای ا ات مطال طقه م ا ت د ا م نقا ا ه مطال ر ، ر ه . س آ ا ت م

ط م م عو ا ا م ا رت ر اس کارش نظ ر آ س ه ما آید، م ار هش ور ونهم ن نگ ض نقطه ی
. ر از ن ف ه ی زما ، سخ یگ ه گا آزمای ن د م ه ت ه د،ن ش ه آنچه حاضسا پژ ز د

۱5۱ Rule-based
۱52 Sample-based
۱5۳ Soil Land Inference Model (SoLIM) 
۱5۴ Knowledge-based
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د م ج ه شSoLIMمقای ز خ ر ور ونهم ن ور م د اع نگ ا س ا وم ر ه نق ه ت ر
. و ج ا ت د ا م نقا ار ش موجو انا م حد ر ا مان ک د ر ا م

واد
س ه ه مطال مور طقه ای2۳00م ف جغ ا ص مخ ا ا مان ک ش ا ش وم ک پ ر ه۴7ار 0رج

تا0قه ه ش۱۸قه0۶رجه۴7ثان و ه ه۳۴ثان ه2۴رج ا۳۶ق ت ه ان ه۳۴ث ه27رج 5۴ق
ه وسثان م ه، اح ن ی ر د. اش م س ا ا زم ا د م و آب ر طقه م ی . س شد ال ش ع

و انه سال ي۱۴ما سان انهرجه سال ارند انگ زری۶/۴۶2م ه اح ن اك و ر ی ر . س يم م
ب، طقه آبم ک (ش س شد ت م ت اك مای ی ).۱۳۶۸ر

شام5۳عا شد2۶اک ح ا27اک اک ا ت . ف ر ه مطال مور طقه م ر ، ه و م اک
) ر ا ا ر ونه ن ی ت ا ر ا س د ش Schoenbergerح et al., ن20۱2 ا ف ز ، ی ت (

ر اند س ا ر سا از ن مور ای ش ی ف ا آزمای ، ر ونه Soil(ن Survey Staff, ا)20۱۴ اک شد. ا ن
) ان ج ج م سامانه ا ,IUSSمطا ان20۱۴ ش ، رس (RSGز ( پ ا ت ه (س اس م ار ش ا ه طق م ر د ش اسای ش

یدند.۱55ا د ر سط تا
ز ا س اDEMا طقه ز۱0م ت د ، ش ج ، ش رجه م پار ش ، ن۱5۶م د ا۱57، رت ،

ایه ه۱5۸ن طق م ر ا ا ای ت ر موث ط م ا و ع ه طقه، م اس ش زم عا ه شد ه اس م
. رف هکار

شان ز ی نخ ور، ونهم ن ور م اعد ا نگ ز ی ظورRSGر م ه هشد. سا فاز ه نق ی موجو
ان ن ز طقه م ر مخ ا اک ک پ ز ک ه نق ی ر آ س ه۱5۹ه نق ی ، نگ ر حا ا ه نق

شد ا۱۶0نافاز ش ید. ه د.۱2ت م ا ن ر حا ور م ونه ن ور م اعد ای ن ا ه نق ت ت ه
عا ز ای ن شام27رزیا ن ت سه ال ر که ن2۳اک ط۴اک س ر ف تصا ک پ ا اک

ه نق وم ع ار م ه اس م ی ز ، ای ن رزیا ید. ا س ند، و شد توری طقه از)OA(۱۶۱م س ایه ن
,K()Rossiter(۱۶2کاپا 2000. ف ا ن ،(OA. س د ا م ساز جد ر لگوری ع رس ا دKن ر ی ن

د: اش م ه اس م ا زی ا م ک ه ا ار م ی . س ه نق د ر رس رزیا ا طه ر ر غ م

ا، آ ر سطijکه ا ت ت ه ،iو دjس ا رXم ی مات ر د.۱۶۳موجو اش م
ج ا رزی ر ه رف ار هک ا اک د ر ای ن ا دSoLIMس ش ه ا س رس نقطه ا ه نق ،

ی مقا ت ر ا ی ید.OA،Kمات خ س

بحث ی
ا ش ر نگ ز ی م ا س ز حا ا ه ه۱2نق ک د ک م ار آش ا ش ی ه مقای . شو م ید

ار ا س و م ر گ وس پ ز د، م ا ن و ه طقه م ر ر ا ا ت ون ونا ه آن ض ور م اعد ه نق
-زم ا ر ز فاز لگوری وب ا ن ر ز ناش تو م ر ور م اعد ه نق . س ر ور ت طق م

ز (م ط م ا م پار وعه م ز م ک ت تاث د م مد ، سخ یگ ه . ن ات مطال طقه م ی ش ر
DEM(، و (ی س خ ت ا ا ت ز ی ه پ ر نظ۱۳۹۳ر ایه پ ر ی د، ش ه ه ان .(

۱55 Qualifiers
۱5۶ Planform curvature
۱57 Profile curvature
۱5۸ Wetness index
۱5۹ Overlay
۱۶0 Defuzzified
۱۶۱ Overall map accuracy
۱۶2 Kappa index of agreement
۱۶۳ Confusion matrix
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رس ر تو م سا ی . شو م ف م مد ه ، فاز عد و ی ت گا که شد حا طقه م ا ا آش ا کارش
ر ه ن ی . ر ی هس ث ه حا ا ه نق ر ، ای مد ر شد اند ا لگوری توس -زم ا ر

، ار ا آ د ا ) ا مطال Zu؛۱۳۹۱یگ and Band, که)۱۹۹۴ ا ن ه مطال ی ای ن . س شد د تای ن
د ج د. یا ی ف ت د ا م ا نق ک پ ار ش د ای ، ات مطال طقه م ر ور ونهم ن نگ ر ت ا ه ا ۱س

% ا ت ن ت و لگ ر ور ونهم ن نگ پ که د م ا ا2۳ز۸(۸/۳۴ن ا اک ( اک
ور م اعد ه نق ی مقا ، ف تصا ک .7/۶۶۶/2۹پ و

ه.1 ق برا پ ز ی ق و ع حت ه ح دیر ق .
ور م اعد ه ورنق م ونه ن ه رزیانق نقا لگو / رزیا ار م

ه7/۶۶۶/2۹ نق وم ع
کاپا5/۶۱۸/2۱ ساز ایه ن
ن2/۶5۸/۳۴ ت
ف750 تصا

نگ . ر ی ج ه توج ور ونهم ن نگ اشد ن س ر ا پذی تغ ز که گام ، ک طور
مور طقه م ر ت د ا م نقا ار ش ی ف ا ر ی ر ه نق ر ه ت شد ا ن د ا م فا ور ونهم ن
ه ش ی ا د ا م د ار ش ، نگ ی ر که س ار آش د. یا م ی ف ه، ار ش ه د رس تا ه مطال

ه نق ه ن که ک گ وس پ ه ل لگو . ف د نخو طقه م ر ر ت د ا م نقا ه پوش ار ش جا
ش ر ا مخ ا ت ه نق ا حد ر ور م ا2اعد ونه ن ار ش د نا ز ناش نخ رجه ر ، شو م ید

ه مقای ا تو م ر و ک ی ازتاب . جدOAKس ر۱ر ، س ور م اعد ه نق ه و م ی مقا سو ی تا ن که
آمار زم ه مطال ی ج ا و س م حال ر . و ن

1. حو ه ع گر ب ط د و طق د ک خ ش پرا ه ز ف ق .
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2. حو و گر ب ط د و طق د ک خ ش پرا ه ز ف ق .

ج از ن ور م ا زم ا ه ی ز ک ار آش ر ا آن ان م ه فا تغ د ش ، انه آش ونه ن پایه
. ج ر ه ش ونه ن

و ش م ه ت ه ال مط ور م طقه م ه ا آش اسا ش ا ن ه ور م اعد نگ ر : تو م ه ن و ع ه
د، اش ن س ر ا ع انچه . س ر ض طقه م ز ه ت عا جو ، خ رضای ه ن لذ
ر ه طق م ا اک ر تغ م ز ار م ک س ، ا س ز پ و افظهکار م ور ونهم ن نگ کار ر س

. ر آ دس

ب
. ا تومان . یه، ار ک ی ک . ، د م . ، ج دیارپور س . ، ال .�. . ، ا آ د رس۱۳۹۱ا ا رزی .

زم س - ا ا س مد پذی قا)SoLIM(ت م ا رت وم ر مد ز ا س ا ا وم ر ر ه نق ر
ا ه ، ی شص ار ش ، ا آب و ع ، ا م رز ا ک و ف و ع ه م . .۱۶5تا۱55آ

ب. طقه م آب ام س ک ش۱۳۶۸ش - ا ش ا سد س پای ض ر ص ت ه ن اس اک ا مطال ر .
. ا مان ک د ر

. ، و -زم۱۳۹۳ی ا اج س د م ز ا س ا ا وم ر ر ه نق .)SoLIM(د رش اس کارش امه ن پایا .
. ز ر گا ن ، اس اک
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Abstract
SoLIM is a new model of digital soil mapping, which uses soil-land relationships to predict soil distribution

pattern. In this study, rule-based (RB) and sample-based (SB) outputs of SoLIM compared for a 2۳00 ha. area in
Miandarband region of Kermanshah province. Six DEM-derived parameters, parent material map and ۱۶
distinguished RSGs from 2۶ soil profiles over the region, used for inference. Predicted soil distribution patterns for
each RSG overlaid, defuzzified, and mapped for both approaches. Resulted maps verified by calculating Kappa
index of agreement (K) and overall map accuracy (OA), for information of 27 soil profiles, which calculated ۶7
and ۶۱.5 vs. 2۹.۶ and 2۱.7 percent for rule-based and sample-based approaches, respectively. Providing expert
knowledge, RB prediction led to a relatively accurate and contiguous map. SB map was patchy with low prediction
accuracy. In case of no prior knowledge, SB could be assisted by some proper method(s) to produce more accurate
predictions.
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