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د ره غ چ طق ون ر دف ص ر ص ن خ د ب ک خ شب پ
ن لس ن ا

ر و پ درضا مال،۱م ا ا،2ف تومان ی ان،۳نور ک شا ک،۴ف 5ای

۱، رز ا ک ی ت آموز ، قا ق ت سازما ، ا س ا م رز ا ک قا ق ت ک م آب ا خ یار ا س -2-
ا وس گااكع ون رزع ا اک ،م یار-۳ا ا کآباخس قام ق رزت ا ک
ا ،م رزا ا ک ی ت آموز ، قا ق ت یار۴،سازما ا س و- گااكع ون رزع ا اک م

، یار5ا ا س ر- خ اآ گااح ون رزع ا اک ام

ه چ
ا س ر ا ا ک پ ر غ م د طق م و س ر ف تصا تص ا ر ر ق ت ی ر

ض ر ا صو شدند. رزیا ئومورفولوا ا حد ه نق ا، س ه نق ه اف ی و ا پوش شا
د م ر ا ا ک ه نق ه ت ج ط م ک ا غ م و ع ه ای۸5000موجو ن دند. ش ا س ار

س ، زی سط ر که ا ن مخ ا مد ر شد د تول ا ه نق ه فرمقای ا تص تص ا ر
ه ش ه ج د طق م و س ر ر سط ر ه ش دتای طق م و س ر ر ه ن ت

ف تصا تص ا ر ا ی ت ا س سط ر . مس ه۴0ه ک د آم دس د ر۱0ر ز د ر
د کارآم ا ا ه نق ه ت ند تو م ف تصا تص ا ر ر که ا ن ای ن . و دتای طق م و س ر

. ر ا س مور د قه ت پای سطو� ر

ا ا س ، غ م د طق م و س ر ، ف تصا تص ا ر ، ا وم ر ر ه نق : د ک ا

ق
ز ه ک و ج ا د. اش م زم و ع ا مطال ر ساس ا از ن ز ا ا ه نق ا50جو مطال ش ز ا س

ه لو د پ ن اك و س م ر ه نق ر ند. د ن ه ت کام ور ه ور ک ا ا ه نق ، ذر م ی ر اس اک
ا وم ر ر ه نق ه توس ا ح ر ا ر ا ه ک ام گ ما ؛ شو م ا س اك ا ه نق د تول ق ور

) د م ا ن ه ی زما شوند م ه ,Grunwaldمقای 20۱0.(
ر ه (نق اك وم ای)DSM77ر اك) ا صو یا ا (ک ا توزی که س ای مد ا ر شام

دس ئومورفوم ا ر و ا م ا ع ی ا تص ر، ز س ا ر ی ز رز ا آسان ه که
ط م ک ا غ م و ع ت د آی ا7۸م ت ه د. ک م ر ا رت شوند م د اDSMنام اس م ر

ل س ر و س ال (ی ا ت ا م ر آ ,Jennyسا ,McBratney؛۱۹۴۱ et al., ر200۳ ر ().۱۹۴۱(Jennyمد
ز تا ا ن زم ی ر اك آ سا که ر و له5م ا م ور ه مد ی . ک ف م س ط م ور =Sفاک f

(CL,O, R, P, T). س شد ی ,McBratney)200۳(ت et al,.ی لو پد اClORPTمد (ک ا ا م پار ند ک از ر
د م و ع ت جدید مد و ن ضافه آ ه ر ان م مو ( ا ا صو اSCORPANیا رت ک ک ر

د جدی د م ند. د ش ف م ط م ک ا غ م و ع ت مد ی ج ند. ک ئه ر ا ان م ا
ور =Sه f (s, c, o, r, p, a, n)اس ور فاک اsکه ه نق ر یا ر ونه ن نقا ر ا گا آزمای یا ی ا

د مدnا ا م پار ه که د اش م ر ونه ن نقا ان م شدند.Jenny)۱۹۴۱(مو ضافه
د م د. ن م ر ا س مور ا وم ر ر ه نق ر مخ ا فمد ا تص تص ا د)RF(ر م

ر و س ر د قه مد ز ه یاف ه رCART7۹(توس اشد. م (CARTر ت ور ه ر ا ه ک س ش ر
د. ک م از س جد تخ ا ن ق م ا غ م پاس غ م ا رت ر آ رRFت،Brungard)200۹(دس

که ریاف ؛. ک ا س ا ا صو ا ک ان م ،RFپ ا ا ک پ د م ر ی
. س ا پوش توزی ا ا et)20۱۳(صو al., Bartholdز ا س دRFا ر ر ا ا مخ ا ت توزی

77 Digital Soil Mapping
7۸ Environmental covariates
7۹ Classification and regression trees
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WRB۸0حد سط ر ا۳۶00ر م وم ا۱۴5ک آن ه ال مط ر د ن ک د ا م د ن ر ا رزی مور ر ف پ
ر د ر سط مد پ طا ر .WRB۶/5۱مقد و د ر

ر ا ا ک ر ه نق شد ا س یگ همد ج د طق م و س ر۸۱ر د. اش وم س ر
ه ج د طق ام س ا ونوم تاک ا ک پ ا ه مقای ر ا ا صو پ موفق ور ه

. س (شد ر ا س مور ا ا ک پ ند تو م ر 20۱۱etی al.,، Marchetti.()20۱2(et al., Jaffari
تای طق م و س ر ه۸2ر ج د طق م و س ار سط۱2۶ر ر ف توزی۹0000پ پ ار

ه ال مط ور م ه طق م ر ه ک ند ک د ا م ند ر ا س مور ما ک زرند طقه م ر ر دا طق م و س ر
ه .ج ش تای طق م و س ر ر ه 20۱۱et((ن al.,، Marchettiر ا ا ت تخ ه مطال ر

ه ج د طق م و س ر ر که ند ک د ا م ا ال سی ا غ م ا ع ا ی س تخ ر م۸۳ی
اشد. م ا ا ک

ا ر رس د ا ق ت .RFMLRی ف ا ن ا ا س رض ز خ ر ا ا ک تخ ر

واد
حد اح م ر ه مطال مور د (ش۸5000م س شد ا ا س ر ع۱ار ا د م ی .(

تا۱۹ ش ا ش ا ش ز وم د۴5ک م ا رت . ر مه ا ش ط وم ور۱5۸ک م طقه م وب ج ر م
تا ه اشد.۱۸مطال م ریا سط زی د.م آب ا شد ق م ا ل ل ا رسو د ع ور ه طقه م ر ما مو
ه۱۳ مطال ی ر ند و ئومورفولو ا حد ا پوش شا ، زم ا صو شام که ط م غ م صو

، ، ج ، ا رت ، ش شام زم ا صو شد. ا طس س ا ن۸۴ن ا ن ش۸5، وب، رس ح ا ش ،
ی ا ش انگ پای۸۶م ش یا ج و پای۸7، س ه ش ی ه۸۹شا۸۸، نق ایDEMز ر ا

ا۳0 ر ف ن ز ا س ا ArcGISم ۹.۳۹0TAS.یدند خ وSAVIزس شد ا س ا پوش شا و ع ه
ه زم شد.ه ا س مد ر غ م ی و هع ن طقه م موجو ا ه نق ز چ . ر ند اس ح ا

توسcLHSر Minasnyکه and McBratney ر(200۶) ف ن ز ا س ا س د ش ف اMatlabم م اب خ ن
ا پ ر ک ا غ م ه ی مقا ید. ج ا ا ف پ ر ونه ر۳0ر۳0ن ف ن ر دسArcGISم

ر ف ن ه ی مقا ی تMatlabآمد ا ق ا۹۹مcLHSم س ا ف پ د. ش ا ن ر ونه ن ت ف پ
شد. ه ف نظ ر س ه ا فام شدند. د قه فام سط تا د قه د ک ا ر ه نق ل ور س

ا ا۱۳یه پ ا غ ر۳0م ف ن ر ا ا ک م مد۳.0.۱RR-Studio0.۹7.55۱)20۱۳(م ید
دRFMLRا ت د. ش د تول د م مد که طای ی ک سا ای ن ه نق مد ر ید. ونه7۹ج ن

ساز شد.20مد ا س ارس ع ونه ن

۸0 World Reference Base for Soil Resources
۸۱ Multinomial logistic regression
۸2Binary logistic regression
۸۳Categorical
۸۴ Plan Curvature
۸5 Profile Curvature
۸۶ Mean upslope slope
۸7 Downslope flowpath length
۸۸ Max downward slope
۸۹Wetness index
۹0 Terrain Analysis System
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ها1 وا صویر بر بردا و ق ح ط طق ت و -

بحث ی
ش ر مد ه و م طا ی ک ا ا س ه و م شد د تول ا ه ای2نق ن ه مقای . س د ش ا ن

ر ا شد د تول ا ه نق فک تصا تص ا هر ج د طق م و س رر طو� س ه ر
ش ر ر۳د ر ط س ر . و ا ی ر ر زی ط س ر ا ن ای ن . س شد ا ن

ه ج د طق م و س رر ه فن تصا تص ا رر ر زی ر . ش ات ر
ف تصا رتص ر ه نق که ا ن س سط ر شد د تول ا ه نق ای ن ه مقای . او ر
ف تصا رتص ه ن تخ ا ک د ت ی ف ا ت ی که د م ا ن وو س ر
ه ج د طق هم نق ر د مق . ر ار هک س فام د مان د قه پای سطو� ر ند تو م د د۱0م ر

ر هز ج د طق م و س رر ی ا . و ق ت ی ر توجه ا ر مقد که رRFو د ن تو م
ر ا ا ه نق ه ت ا مطال ر ه ک د م ا ن ای ن ی چ . ر هکار د ر ت پای سطو� ا ه نق تخ
ر ه ک ش ر سا ای ن ه نق شو ا س مخ ا ت ز س ک ا ت ت ی ه اید ن ، ا وم ر

. شو ه ت س ت et)20۱۴(ا al., Huengز ا س ا ا ر ما مو ر ه نق فر ا تص تص ا ر
که ند ک د ا فم تصا تص ا فر و توپ ا رت ا ی ر موث ر ی ک د تول ا ا ای ه نق

. س ا ر ما مو
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Abstract
In this experiment Random forest and Multinomial logisic regression models were evaluated for predicting soil

classes in Golestan province. Terrain attribute, SAVI, geomorphology map, land and conventional soil maps were
used in ۸5000 ha. Comparison accuracy of the maps output in different models and category levels showed that in
the level of subgroup and series random forest has more relative advantage and accuracy than multinomial logistic
regression. In the level of great-groupmultinomial logistic regressions was more accurate. In the level of series, the
most accuracy was obtained by random forest (۴0%) and it is ۱0% more than multinomial logistic regressions.
Results showed that random forest could be used producing efficient maps with no large data in lower category
levels.
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